
 

測域センサ揺動装置：Gim30° ㈱移動ロボット研究所 

採 用 例 

マクソン社製モータ搭載 

ジンバル機構原点検出センサ搭載 

モータドライバ内臓 

ジンバル機構 

遥動角度±30° 

測域センサ（オプション） 

北陽電機㈱社製 

搭載可能機種（参考＊-1） 

・UTM-30LX-F 

・UTM-30LX-EW 

・UST-20LX 

製品概要 

お問い合せ：㈱移動ロボット研究所 

〒247-0061 神奈川県鎌倉市台 2-15-41 

TEL：0467-43-0650 FAX：0467-43-0652 

e-mail：kurotaki@irobo.co.jp 

 

測域センサ揺動装置：Gim30°を移動ロボット:

ビーゴβに取付。 

ビーゴβ参考価格：本体のみ¥352,000(税別) 

         バッテリー、センサは別途 

 

•L90mm・D120mm・H150mm サイズ 

•1kg（本体のみ） 重量 

•1rps（ジンバル機構遥動速度） 回転速度 

•±30° 揺動角度 

•12V±10% 供給電源 

•ポイントクラウドによる3D表示 
表示ソフト
ウエア 

•¥280,000._（税別）＊-2 本体価格 

•測域センサ オプション 

＊-1測域センサの詳細は北陽電機株式会社 R&D推進室へお問い合わせください。 

  TEL:06-6333-8619 E-mail:kawata@hokuyo-aut.co.jp 担当:川田 

＊-2本体価格には測域センサの代金は含みません。 

掲載内容は予告なしに変更されることがあります。 

                   （2014年 2月） 


